
 سصذ ٗتتثغ الأقَاس اىصْاػٞح ٗاىذطاً اىفضائٚ ت٘اتسطح اىتيٞسن٘تاخ اىثصشٝح

دٞث تشنو ٕزٓ  ئىٚ تجذٝذ اىَخاٗف تشأُ الاستخذاً ط٘ٝو اىَذٙ ىيفضاء اىذطاً اىفضائٚاىَْ٘ اىَستَش فٜ أػذاد ٝإدٙ 

ٕزٓ اىْفاٝاخ غٞش  ؛ ٍٗغ رىل ، فاُ غاىثٞح ٗالأقَاس اىصْاػٞح اىؼاٍيحخطش ٍتضاٝذ ػيٚ اىثؼثاخ اىفضائٞح اىَإٔ٘ىح  اىْفاٝاخ

ٍاىنٚ ٍٗشغيٚ الأقَاس اىصْاػٞح ئػذاد دساساخ ٍِ رىل ٝتطية ٍؼشٗفح اىَذاس ٗغٞش ٍ٘ج٘دج فٚ اىق٘ائٌ اىذٗىٞح اىَؼشٗفح. 

ٌ رىل ٗىنٚ ٝت رىل ٍِ أجو اىقٞاً تَْاٗساخ ىتجْة ٕزا الاصطذاًٗٗتقَٞٞاخ ٍخاطش اصطذاً ٕزٓ الأقَاس ٍغ تيل اىْفاٝاخ 

الأّظَح اىثصشٝح اىسيثٞح ٗػذاً تذَو تْجاح ٗفؼاىٞح لا تذ ٍِ اىذص٘ه ػيٚ تٞاّاخ ٍذاسٝح دقٞقح ىيغاٝح ػِ اىذطاً اىفضائٚ. 

ٗلا سَٞا فٚ ظو . ٗرىل ىَا تتَتغ تٔ ٍِ تنيفح ٍْخفضح ٍقاسّح تذقح اىْتائج ىت٘فٞش ٗسٞيح فؼاىح ىشصذ اىذطاً اىَذاسٛ مثٞشًا

. تٌ ّط٘ٝش تيٞسن٘تاخ سصذ الأقَاس اىصْاػٞح ٍؼاىجح اىص٘س  ٍجٞاختشفٚ ٗتصٌَٞ اىْظاً اىثصشٛ ،  اىتط٘ساخ اىذذٝثح فٜ

ٗاىذطاً اىفضائٚ تذٞث ت٘فش ٍؼيٍ٘اخ دقٞقح ػِ الأجساً اىَشص٘دج تتَثو ٕزٓ اىَؼيٍ٘اخ فٚ اىقٞاساخ اىَ٘ضؼٞح ٗمزىل 

ٞشا ٍضدٗجح ٍتتأىف ٕزٓ الأّظَح ٍِ تيٞسن٘ب تصشٙ تَ٘اصفاخ خاصح تالإضافح ئٙ ما اىنتيح(. -اىخ٘اص اىفٞضٝائٞح )اىيَؼاُ 

ٕزٓ اىجساً ٍضاءج تاىشَس ٗتؼنس جضء ٍِ ض٘ء اىشَس ىيشاصذ ػيٚ ( ٗتؼتَذ فنشج ٕزا اىْظاً ػيٚ اُ CCDاىشذِ )

ذص٘ه ػيٚ جَٞغ اىَؼيٍ٘اخ سطخ الأسض ٗتاىتاىٚ َٝنِ سصذٓ تسٖ٘ىح ٗاستخذاً خيفٞح اىْجً٘ ىَؼاىجح اىص٘س فينٞا ٗاى

غاىثا ٍا تستخذً ٕزٓ اىَذطاخ الأسضٞح ىيشصذ فٚ تص٘سج دقٞقح ٍِٗ ثٌ اىتْٞإ تاىذشمح اىَستقثيٞح . ذاساىلاصٍح ىذساب اىَ

ٗرىل ىصؼ٘تح  (LEO( ئلا أّٔ ْٕاك اتجآ دذٝثا ىلاستخذاً ٍغ اىَذاساخ اىَْخفضح )GEOاىَذاساخ اىَتضاٍْح ٍغ الأسض )

 ساداس ىيشصذ فٚ اىَذاساخ اىَْخفضح.ت٘فٞش أجٖضج 

 :ْٕاك طشٝقتاُ أساسٞتاُ تستخذٍاُ فٚ سصذ اىذطاً اىفضائٚ ت٘اسطح اىتيٞسن٘تاخ اىثصشٝح

ٗفٚ ٕزا اى٘ضغ ( Leap Frog Trackingأٗ قفضج اىضفذع )  (Sidereal tracking modeاىتتثغ اىْجَٚ )ٗضغ  -1

ٝتٌ ت٘جٞٔ اىتيٞسن٘ب ىَجاه سؤٝح ٍؼِٞ ٝتقاطغ ٍغ ٍساس اىذطاً اىفضائٚ تذٞث ٝتٌ تص٘ٝشٓ أثْاء دخ٘ىٔ ٍجاه اىشؤٝا 

 (  1مَا ٕ٘ ٍ٘ضخ شنو )تَْٞا تظٖش اىْجً٘ مْقاط  ٗٝظٖش مخظ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 (: ٗضغ اىتتثغ اىْج1َٚشنو )

 

ٗفٚ ٕزٓ اى٘ضغ ٝتٌ تتثغ اىجسٌ تْفس ٍؼذه دشمتٔ تذٞث   (continuous tracking modeٗضغ اىتتثغ اىَتصو ) -2

 (2ٝظٖش فٚ اىص٘سج مْقطح ثاتتح تَْٞا تتذشك اىْجً٘ مَا ٕ٘ ٍ٘ضخ شنو )

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(2شكل ) :نظام التتبع المتصل  

الصناعية والحطام الفضائى بمصر  وجدير بالذكر أن المعهد القومى للبحوث الفلكية والجيوفيزيقية قام بإنشاء أول محطة لرصد الأقمار

( Celestron 11" Rowe-Ackermann Schmidt Astrograph (RASA)وتتكون هذه المحطة من تليسكوب بصرى )

وذلك بالتعاون مع الشبكة العلمية   (3)شكل  درجات مربعة 8وذلك بمجال رؤية يقرب من    (FLI Camera CCDوملحق به كاميرا )

وتم اختبار جميع  2102. وقد تم البدء فى التشغيل التجريبى لهذه المحطة منذ شهر مارس بروسيا (ISON) الدولية للرصد البصرى

أنظمة الرصد المختلفة سواء رصد أجسام معروفة أو عمل مسح للسماء بحيث يتم اكتشاف أجسام غير معروفة وغير مدرجة فى القوائم 

 الدولية.

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 الحطام الفضائى والأقمار الصناعية( : مجطة رصد 3شكل )


